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StraBenbahn - Eisenbahn - Schmalspurbahn - Antriebe

ETH-712-D:

SPEZIFIKATIONEN MOTOR
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ETH-MAB:

DIRECTION OF ROTATION
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Spezifikationen der Motoren / Specifications for the motors
= =
o= H] o= e 2 2 - ohne . Motor-
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ETH-712-p | /120 C‘;rrf’;‘f,fs' Dual L‘z?fzoo 2| 230 | 40 6 1,0 | 12 | 15000 | 40mA | 14300 | 100mA | 3g w 12,89 | 220 mA
ETH-816-D | 01D C‘;r:::tss' Dual ngl'go 2| 3a5 | 100 | 75| 1,0 | 12 | 12300 | soma | 11000 | 30 mA | 3g w 14,59 | 150 mA
1020-35 Coreless, @ 10,1
ETH-MGL P ale L=260 | 2|30 | 75 | 75| 10 | 12 | 21000 | 19mA | 18667 | 130mA | 5g | 0,96W | 4509 | 970mA
Sh-030SA Three 9,5
ETH-MAB Boic. el Bhate \Z 1o | 2| 285 | 36 | 29| 1,5 | 12 | 22300 | BomA | 16730 | 240mA | 7,20 | 1,24W | 2909 | 720mA
Sh-030SA Three 39,5
ETH-MZRB Pole, Single Shaft | L= 180 | 1 | 285 | 61 | 04 | 1,5 | 12 | 22300 | 80mA | 16730 | 240mA | 7,20 | 1,24W | 2909 | 720 mA
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Untersetzung der Antriebsdrehgestellt / Specifications for bogies with gear box
Achs- Interne Unter- ZR1 ZR1 ZR1 ZR1 ZR1
stand Bezeichn. setzung
19,7 GT4 1:20 20R 14L 16R 14L 20R
21 mm K-5000 1:22 22R ,S" 16L 16R 16L 22R ,S"
23 mm SSB 1:22 22R ,S" 16L 22R 16L 22R ,S"
24 mm S-Bahn B 1:22 22R ,S" 19L 19R 19L 22R ,S"

25,3 mm HTP 1:22 22R ,S" 22L,S" 17R ,S" 22L,S" 22R ,S"
) " . 20R
21,7 mm Stehender 1:17 17R 16L 20R ,S 19L 20R ,S 19L o

ZR1 ist das erste ZR nach der Schnecke

Markierung zeigt ZR auf Achse an




Zahnradliste Modul 03

Nummer R/L/G Bohrung  Breite ZR m. Schulter DM (dk) Nr. alt

12GOA G 1,48 1,50 4,20
12GOA G 0,95 2,20 4,20
13GOA G 1,48 2,20 4,50 24
13LSA L 1,48 2,20 3,30 4,50 1
13L0A L 1,48 2,20 4,50
13LOF L 1,54 2,20 4,50 2
13ROF R 1,54 2,20 4,50
141L0F L 1,54 2,20 4,80 27
16L0A L 1,48 2,20 5,40
16LOF L 1,54 2,20 5,40 6
16RSA R 1,48 2,20 3,30 5,40
16RSF R 1,54 2,20 3,30 5,40 7
16ROF R 1,54 2,20 5,40 )
17GOA G 1,48 2,20 5,70 25
17RSA R 1,48 2,20 3,30 5,70 8
17RSF R 1,54 2,20 3,30 5,70 9
19 ROF R 1,54 2,20 6,30 e Ei |
19LSF L 1,54 2,20 3,30 6,30
19LOF L 1,54 2,20 6,30 12
19R0OA R 1,48 2,20 6,30 10
20RSA R 1,48 2,20 3,30 6,60 15
20RSF R 1,54 2,20 3,30 6,60
20R0OA R 1,48 2,20 6,60 14
20ROF R 1,54 2,20 6,60 13
21GOA G 1,48 1,10 6,90 28
21ROF R 1,54 1,20 6,90
2215A L 1,48 2,20 3,30 7,20 16
22L0A L 1,48 2,20 7,20 17
22RSA R 1,48 2,20 3,30 7,20 18
22RSF R 1,54 2,20 7,20
22ROF R 1,54 2,20 7,20 19
241SA L 1,48 2,20 3,30 7,80 22
241L0A L 1,48 2,20 7,80
24RSA R 1,48 2,20 3,30 7,80 2l
24RSF R 1,54 2,20 3,30 7,80 23
24ROF R 1,54 2,20 7,80
26GOA G 1,48 2,20 8,40 26
23G16GF G/G 1,54 2,20 7,5/5,4
26R14GA R/G 1,48 2,80 8,4/4,8

1 Rechts Schneckenzahnrad

A\ Links Getriebezahnrad

il Gerade g. verzahnte Getriebe alle MaBe: [mm]
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RAHMEN m
L
HOe Drehgestelle / HOe Bogies [mm]
EHE1908 EHE1032 EHE1033

AX Achsabstand 16,4 15,8 16,3
DM-Z |Durchmesser Zapfenloch 3.5 3.5 3,9
KU Abstand Kupplung Mittelpunkt Zapfen 25.5 25,8 28,9

L Kasten-Lange 29,8 29,9 26,4

B Kasten-Breite 14,6 14,8 14,6

H Kasten-Hohe 3.1 2,5 1,6

H ges |Kasten + Blenden 6,3 5,4 5.8




ETH-ADG-197-xx — Antriebsdrehgestell 19,7 mm:
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mit Kardanwelle 17mm = 25,5




ETH-ADG-197-xx — Antriebsdrehgestell 19,7 mm:
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Aufnahmestifte fir
Fahrwerksblenden

ETH-ADG-xx - 21 mm
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mit Kardanwelle 17mm = 25,5
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StraBenbahn - Eisenbahn - Schmalspurbahn - Antriebe DRIVES

ANT-K-HOx - 41,4mm:

K-Antrieb HO oder HOm
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KontrollmaR 100mm



ANT-KSW-HOx - 35 mm:

KSW-Antrieb HO oder HOm

KontrollmaB 100mm
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ANT-27-HOx - 27 mm:

25,8

Kontrollmaf 100mm
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Kontrollma3 80mm
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ANT-STx-HOx - 21,7 mm:
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ANT-KOP-X:
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ANT-VAR-HOx-xx-DG - 23,1/26,8/30,5 mm:

| KontrollmaB 150mm
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ANT-VAR-HOx-xx - 23,1/26,8/30,5 mm:
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ANT-E-HOx:
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ANT-C1-M-HOx:

Kontrollmafl 100mm
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ANT-C1-B-HOx:

KontrolimaR 100mm
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Baumalle fuir Einzelantriebe - Dimensions for single drives
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ANT-VAR-HOx Vario-Antrieb Voll/Speiche | HO/HOm/HOe | 23,0/26,0/30,5 | 44,3 | 18,1 | 20,3 | 44,0 | 9,0 6,2 19,0 | 9,8
ANT-VAR-HOx-DG | Vario-Drehgestell Voll/Speiche | HO/HOm/HOe | 23,0/26,0/30,5 | 44,3 | 18,1 | 20,3 | 44,0 | 9,0 |6,2 |19,0 | 9,8
ANT-KSW-HOx KSW-Antrieb Vollrad HO/HOm 35,0 56,2 | 20,3 | 16,5 | 35,0 | 10,0 | 8,0 | 350 | 13,0 | 48,0
ANT-K-HOx K-Antrieb Vollrad HO/HOm 41,5 60,0 | 20,3 | 16,5 | 21,5 | 10,0 | 8,0 43,0 | 13,0 | 55,0
ANT-37-HOx 37er Antrieb (Reko) | Vollrad HO/HOm/HOe | 36,8 55,3 | 20,5 | 16,0 9,0 6,3 22,0 36,8/50,0
ANT-54-HOx Sder Antrieb Vollrad HO/HOm 54,0 64,0 | 12,3 | 13,5 10,0 | 9 16,2
ANT-MAX-HOx Max-Antrieb Vollrad HO/HOm 35,0 - 60,0 70,0 | 12,3 | 13,5 10,0 |9 16,2

ETH-ALM:

rot weiss
- F

@ HALLING MODELLE

StraBenbahn - Eisenbahn - Schmalspurbahn - Antriebe

Kontakt / Contact

LEOPOLD HALLING GmbH. / FERRO-TRAIN Verstriebs-GmbH.
Leopoldigasse 15-17, 1230 Wien, Osterreich

Mo.-Fr. 08:00-12:00 - Abholung reservierter Ware bis 16:00 und nach
Vereinbarung)

E-Mail: office@halling.at

Tel.: (+43) (1) 604 31 22- www.ferro-train.com - www.halling.at

Alle Angaben im Dokument sind unverbindlich und ohne Gewahr. Irrtimer, Druckfehler und Zwischenverkauf ausdriicklich vorbehalten! All information in the document is
non-binding and without guarantee. Errors, misprints and prior sale expressly reserved!
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